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GRUPOS MOTOGERADORES -
OPERACAO
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GMG — MODOS DE OPERACAO

o O modo de operacao do GMG pode afetar certas
caracteristicas 1mportantes de desempenho
(operacao economica e confiavel e requisitos de
mantenabilidade) e devem ser consideradas na
selecao dos requisitos do grupo em conjunto entre
fabricante e consumidor.
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GMG — MODOS E PERQAO

o Operacao continua a carga constante ¢
definida como a operacao do GMG sem limite e
levando-se em conta o periodo de manutencao,
onde a carga elétrica aplicada é constante.
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o EXEMPLO: proporcionando carga base para ciclo
combinado de poténcia e calor.
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GMG — MODOS E PERQAO

o Operacao continua em carga variavel é
definida como a operacao do GMG sem limite de
tempo, levando-se em conta o periodo de
manutencao, onde a carga elétrica aplicada é
variavel.
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o EXEMPLO: proporcionando energia elétrica em
locais onde nao ha disponibilidade de energia
elétrica.
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GMG — MODOS DE OPERACAO

o Operacao Limitada a Carga Constante ¢é
definida como operacao em carga constante
dentro de limites de tempo definidos e com carga
constante.

o EXEMPLO: gerenciamento de cargas de pico
onde um grupo motogerador operando em
paralelo proporciona suprimento de carga
constante durante periodos de consumo de pico.
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GMG MODOS DE OPERAQAO

o Operacao Limitada a Carga Variavel -Tempo
limitado de operacao com carga variavel.

o EXEMPLO: proporcionar suporte basico em caso
de falha no suprimento principal de energia.
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GMG — MODOS DE OPERAQAO

o Critério de Local

» Uso Terrestre o uso terrestre compreende os GMGs
fixos, transportaveis ou moéveis utilizados em terra.
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» Uso Maritimo - sao os GMGs utilizados embarcados
em navios e instalacoes offshore.
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GMG — MODOS DE OPERAQAO

o Operacao singela: aplica-se aos GMGs,
independente de sua configuracao ou modo de
partida e controle, que operam como fonte
exclusiva de poténcia elétrica.
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GMG — MODOS DE OPERAQAO

o Operacao em paralelo: aplica-se a conexao
elétrica entre o GMG e outra fonte de poténcia de
energia elétrica com as mesmas caracteristicas de
tensao, frequéncia e fase de maneira a dividir a
demanda de carga.
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GMG — MoDOS E PERQAO

o Operacao em Paralelo com outro GMG

o Neste tipo de operacao um ou mais GMGs estao
conectados eletricamente entre s1 e trabalhando
em sincronismo. Podem ser utilizados GMS com
diferentes poténcias e velocidades.
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GMG — MODOS DE OPERACAO

o Operacao em Paralelo com a Rede

o Neste tipo de operacao um ou mais GMGs
operam em paralelo e conectados a rede
principal de suprimento de energia.
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GMG — MODOS DE PARTIDA E CONTROLE

o Os modos de partida e controle envolvidos na
operacao dos GMGs normalmente sao as
seguintes:
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» partida;

» moniltoramento;

» ajuste de tensao e frequéncia a sincronizacao;
° comutacao;

» parada.

» Estes modos podem ser completamente ou
parcialmente manuais ou automaticos.
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GMG — MODOS DE PARTIDA E CONTROLE

o Operacao Manual -aplica-se aos grupos que sao
1niciados e controlados manualmente.
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o Operacao Semi-Automatica - aplica-se aos
ogrupos em que algumas dessas funcoes sao
1niciadas e controladas manualmente e que as
restantes automaticamente.

o Operacao Automatica - aplica-se aos grupos
que sao 1niclados e controlados de maneira
completamente automatica.
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GMG — MoDOS DE PARTIDA E CONTROLE

 ITHM — Interface Homem Maquina

N\ W Smartgen’
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HGM420 Genset Controllers

Smartgen Technology Co., Ltd www.smartgen.cn
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GMG — TEMPOS DE PARTIDA

o O tempo de partida é definido como o tempo
decorrido entre o instante em que aparece a
demanda de poténcia e o momento em que essa
poténcia é disponibilizada.

o O tempo de partida é normalmente especificado
em segundos (s) e deve cumprir o requisito para
aquela aplicacao particular em que o grupo esteja
sendo utilizado.
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GMG TEMPOS DEPARTIDA

o Grupo Motogerador sem Tempo de Partida
Nao Especificado
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- Eo tipo de GMG em que, devido as suas condicoes de
operacao, o tempo de partida nao é um requisito
1mportante. Normalmente tem sua partida de modo
manual.
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GMG — TEMPOS DE PARTIDA

o Grupo Motogerador com Tempo de Partida
Especificado
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- Eo tipo de GMG cujo tempo de partida é especificado.
Esses grupos normalmente sao iniciados de maneira
automatica e podem ser classificados como:

o Long-Break
o Short-Break
o No-Break
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GMG TEMPOS DEPARTIDA

o Long-Break

» o tempo decorrido entre a falha no fornecimento de
energia e a disponibilidade de energia no GMG é
relativamente alto. Nesse caso o GMG ¢ iniciado de
uma condicao estacionaria apoés identificada a
demanda de poténcia elétrica.
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GMG — TEMPOS DE PARTIDA
o Short-Break

» nesse caso o GMG opera com geradores onde o
fornecimento de poténcia elétrica é interrompido por
um tempo especifico (normalmente milisegundos)
enquanto a energia elétrica é comutada. Um
acumulador de energia mecanica é utilizado para
acionar o gerador por um curto periodo e, se
necessario, para partir e acelerar o motor.
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GMG — TEMPOS EARTDA

o No-Break

+ é¢ um GMG que opera continuamente de maneira a
garantir um fornecimento ininterrupto de poténcia
em caso de falha no fornecimento principal. Um
acumulador de energia mecanica é utilizado para
acionar o gerador por um curto periodo e, se
necessario, para partir e acelerar o motor. Um
pequeno desvio temporario de frequéncia pode ocorrer
na comutacao.

€10¢ - BA[LS uowrey




‘ } : f""' b

GMG — CLASSES DE DESEMPENHO

o Sao definidas quatro classes de desempenho de
maneira a cumprir os varios requisitos de
fornecimento de energia:

+ (1
« G2
+ G3
+ G4
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GMG — CLASSES DE DESEMPENHO

o Classe (1

» classe de desempenho dos GMGs onde as cargas
conectadas sao aquelas onde somente os parametros
basicos de tensao e frequéncia precisam ser
especificados (aplicacoes de uso geral como
1luminacao e outras cargas elétricas simples);
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GMG — CLASSES DE DESEMPENHO

o Classe (G2

» aplica-se a GMGs onde as caracteristicas de tensao
sao muito parecidas as do sistema publico de
fornecimento. Em caso de mudancas de carga podem
ocorrer desvios de tensao e frequéncia temporarios,
mas dentro dos valores aceitaveis (sistemas de
1luminacao, bombas, ventiladores, guindastes, etc...);
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GMG CLASSES DE DESEMPENHO

o Classe 3

» aplica-se a GMGs conectados a equipamentos que
exigem severas demandas na estabilidade e nivel de
frequéncia, tensao e formato de onda da energia
fornecida (telecomunicacoes e cargas controladas por
tiristor);
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GMG CLASSES DE DESEMPENHO

o Classe (4

» aplica-se a condicoes onde a demanda exige niveis de
tensao, frequéncia e formato de onda extremamente
severas (equipamentos de processamento de dados ou
sistemas de computacao).
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